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Induktives Positionsmesssystem fur raue

Betriebsbedingungen

Entwicklung einer universellen und robusten
Signalkonditionierschaltung fur ein induktives Positions-
messsystem.

Arbeitsschritte:

Recherche zu Systemkonfigurationen fur Messaufgabe im

industriellen Umfeld

* Auswertekonzept, Selbstkalibrierung, Parasitarelemente (z.B.
Leitungen)

Konzeptionierung des Sensor-Frontends (z.B.) mit

Auswerteelektronik und Controller Interface

Hardwartechnische Umsetzung und
Firmwareimplementierung

Beispielhafte Messanordnung in einem Labordemonstrator
zur Positionsmessung und Charakterisierung des
Messsystems

Institute of Electrical Measurement and Sensor Systems
16.02.2021

Movement of
stopper

y
4 e
w 2
’N.
| Leverarm L
y - e
X @
:

Hydraulic
cylinder for
actuating

Local heat exposure

Lever arm Sensor

arm arm

Electronic System
Measurementil Reference

Stopper



