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Simulation eines Staplerleitsystems
Entwicklung und Vergleich von Steuerungsalgorithmen

Themenbereich:

Ein Staplerleitsystem steuert den Einsatz von Gabelstaplern indem Transportauftrage auf eine
Flotte von Staplern verteilt werden, mit dem Ziel Leer- und Suchfahrten zu verhindern. Die
Auswahl des zugrundeliegenden Steuerungsalgorithmus ist dabei von zentraler Bedeutung.

In dieser Arbeit sollen am Beispiel eines Automobilherstellers mit einem bestehenden
Staplerleitsystem neue Steuerungsalgorithmen fir das Staplerleitsystem entwickelt und
anschlieend anhand von Materialflusssimulationen in der Simulationssoftware Siemens PLM
Plant Simulation ® bewertet werden.

Aufgaben:
1. IST-Analyse eines industriellen Staplerleitsystems und Anforderungserhebung

2. Recherche bestehender Steuerungsalgorithmen fr Staplerleitsysteme / Entwicklung neuer
Steuerungsalgorithmen

3. Modellierung des Staplerleitsystems und Implementierung in Siemens PLM Plant
Simulation ®

Verifikation des Simulationsmodells anhand von definierten Untersuchungsszenarios
Simulationsuntersuchungen und Evaluierung der Steuerungsalgorithmen
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