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¢ Einrichtungen
= Vertikalkomparator
= Horizontalkomparator §
= Kreiselpriifstand Adresse
= Kinematische Testeinrichtung
fur Neigungssensoren
Festpunktfeld
Faseroptische
Kalibriereinrichtung
(in Vorbereitung)

Kontakt
+ Nutzung

= Forschung

= Auftragsarbeiten

= Universitare Ausbildung

= Eigene Gerateentwicklungen

+ Dimensionen
= LxBxH:33,0x6,5x3,5m3
= Schwingungsisoliertes
Fundament

+ \/oll klimatisiert
= Temperaturstabilitat: 20 °C +0,5 °C
= Stabilitat der rel. Feuchte: 50 % +10 %

Hauptplatz

Jakomini
Platz

Felix Dahn
= Radetzxysta®® Platz

Grazbacn8?°Se

Geodatisches Messlabor
Kalibriereinrichtungen




Horizontal-

komparator

+ Kalibrierung von digitalen Nivelliersystemen mit
3 m Invarlatten (vertikale Lattenstellung)

+ Kalibrierung von geodatischen Kreiseln, z. B.
GYROMAT

+ Vollautomatischer Kalibrierablauf ¢ Bestimmung der
Langzeitstabilitat
= Kollimationsspiegel

= Taylor-Hobson-Ziele

+ Sollwerte durch Interferometer

¢ Standardunsicherheit (k=2): 3 ym

* Bestimmung der
Temperaturabhangigkeit
= Klimakammer

(-10 °C bis +40 °C)

+ Zielweiten zw. 1,5 m und 30 m frei variierbar

+ Nivellier-Simulator zur wissenschaftlichen
Untersuchung von empirischen Effekten

| gemessene Pixelbilder % Level Simuiator ——l h.d

simulierte Pixelbilder T

+ Kalibrierung von EDM-Geraten

+ \/ollautomatisierter Kalibrierablauf

¢ Bestimmung des zyklischen Phasenfehlers

+ Automatisch selektierbare Zielflachen fir

reflektorlos messende Gerite + Faseroptische Dehnungssensoren
= FBG Systeme
+ Sollwerte fir Positionssteuerung mit = SOFO Systeme
Interferometer

+ Uberpriifung der Langzeitstabilitat

¢ Messunsicherheit: 0,03 mm )
+ Uberprifung der Linearitat
¢ Lange: 30 m

+ Dynamische
+ Max. Verfahrgeschwindigkeit: 0,1 m/s Kalibriereinrichtung

(in Entwicklung)
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