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Fur das Projekt Robot Open Source Application ,ROSA® soll fur den kollaborativen Be-
trieb eine zentrale Kraftmessung realisiert werden. Durch die Messung aller sechs
Komponenten sollen Ruckschlisse uUber Kollisionen getroffen werden und eine Notab-
schaltung eingeleitet werden. Die Mdglichkeiten einer zentralen und direkten Messung
sind zu vergleichen und nach einer Bewertung umzuusetzten. Dabei sind die im Be-
trieb auftretenden Krafe sinnvoll zu filtern um den Betrieb nicht zu behindern.
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