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This Thesis deals with...



Kurzfassung

Die vorliegende Diplomarbeit befasst sich mit...
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Symbole
Koordinaten System

@g Ursprung des globalen Koordinatensystems

Parameters und Konstanten

i imaginare Einheit

Variablen

X Position in x-Richtung

Vektoren

X; Zustandsvektor

Matrizen

A Transition Matrix
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1. Einfuhrung

1.1 Kapitel 1
Abbildung 1 zeigt ... und wird in (1) erklart...

Abbildung 1.:Benz Patent Motorwagen (2)

1.2 Beispiele fiir Zitate
e Buch
Auf Seite 11 in (1), definiert Mitschke...
e Zeitungsartikel
Im Artikel von Evans et al. (3)...
e Buchausschnitt
Donges (4) definiert...
o Konferenzprotokoll
Im Konferenzprotokoll des 11 2009, Jansson (5)zeigt...
e Bericht
Im Bericht von Young et al. (6)...
e Standard
Standard (7) definiert...
e Webseiten
Weitere Informationen kénnen von (8) bezogen werden

1.3 Beispiele fiir Paragraphen



Einflhrung

(c)Bild 3

Abbildung 2.: Beispiel fiir ein Subfigure

Abbildung (a) und (b) zeigen ... wéhrend (c) und(d) ...
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2 Methodik

2.1 Kapitel 1

Vektor xy ...

Xp =[Xk Yk Vxk Vxk]T , (2.2)

X, und y; sind die Positionen und v, v, , die Geschwindigkeiten. Der Zustandsvektor
ist definiert in (2.1). Der Zusammenhang der Ableitung des Positionsvektors ,y(t) und

des Geschwindigkeitsvektors ,z(t) wird gezeigt in

gy = Tge(Y) xet

(2.2)
cosyy —siny 00 O

with Ty, = |sinyp  cosyp 00 Of ,
0 0 00 0

wobei T, die Transformation Matrix ist.
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Abbildung 3.:Diagramm
In Abbildung 3 ....



3 Resultate

3.1 Kapitel 1l

Tabelle 3.1.:Results

Zeit [s] | Resultat 1 [m] | Resultat 2 [m]
1 1 2
2 3 4
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4 Diskussion

4.1 Kapitel1
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5 Zusammenfassung

5.1 Kapitel 1

10



Zusammenfassung
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Tabelle 3.1.:Results
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