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Kurzfassung 
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1. Einführung 

1.1 Kapitel 1 
Abbildung 1 zeigt … und wird in (1) erklärt… 

 

 
Abbildung 1.:Benz Patent Motorwagen (2) 

 

1.2  Beispiele für Zitate 
• Buch 

Auf Seite 11 in (1), definiert Mitschke… 

• Zeitungsartikel 
Im Artikel von Evans et al. (3)… 

• Buchausschnitt 
Donges (4) definiert… 

• Konferenzprotokoll 
Im Konferenzprotokoll des  III 2009, Jansson (5)zeigt… 

• Bericht 
Im Bericht von Young et al. (6)… 

• Standard 
Standard (7) definiert… 

• Webseiten 
Weitere Informationen können von (8) bezogen werden 

1.3 Beispiele für Paragraphen 
 



Einführung 
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1.4 Beispiele für Subfigures 

 
(a)Bild 1 

 
(b)Bild 2 

 
(c)Bild 3 

 
(d)Bild 4 

Abbildung 2.: Beispiel für ein Subfigure 

Abbildung (a) und (b) zeigen … während (c) und(d) … 
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2 Methodik 

 

2.1 Kapitel 1 
 

Vektor xk …  

 

    , (2.1) 
 

 und  sind die Positionen und  die Geschwindigkeiten. Der Zustandsvektor 

ist definiert in (2.1). Der Zusammenhang der Ableitung des Positionsvektors g  und 

des Geschwindigkeitsvektors  wird gezeigt in 

    , 
 
 

 

  
 

with    , 

(2.2) 
 

 

wobei Tge die Transformation Matrix ist. 
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2.2 Kapitel 2 

 

Abbildung 3.:Diagramm 

In Abbildung 3 …. 
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3 Resultate 

3.1 Kapitel 1 
 

Tabelle 3.1.:Results 

Zeit [s] Resultat 1 [m] Resultat 2 [m] 
1 1 2 
2 3 4 
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4 Diskussion 

4.1 Kapitel 1 
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5 Zusammenfassung 

5.1 Kapitel 1 
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