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Vektor xk … 
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 und  sind die Positionen und  die Geschwindigkeiten. Der Zustandsvektor
ist definiert in (2.1). Der Zusammenhang der Ableitung des Positionsvektors g und
des Geschwindigkeitsvektors  wird gezeigt in
	
	   ,


	

	
	

with   ,
	(2.2)




wobei Tge die Transformation Matrix ist.
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